SIEMENS 4636

Servopohony vzducho-
technickych klapek GBB16...1

Rotacni provedeni, spojité ovladani, napajeni 24 V ~

4636P01

Elektrické rotacni servopohony, jmenovity kroutici moment 20 Nm, napajeci
napéti 24V~, spojity regulacni signal 0...10V=, zpétnovazebni vystupni signal pro
indikaci polohy 0...10V=, pracovni rozsah mechanicky nastavitelny mezi 0...90°,
zapojené pripojovaci kabely o déice 0,9 m.

Ruzna provedeni s nastavitelnou vychozi polohou, pracovnim rozsahem

a s nastavitelnymi pom ocnymi spinaci pro realizaci doplikovych funkci.

Pouziti Pro ovladani vzduchotechnickych klapek v zafizenich s konstantnim nebo proménnym
mnozstvim vzduchu (VAV)
* pfi poZzadovaném jmenovitém krouticim momentu 20 Nm, tj. pro plochu klapek az do
3 m” (zavisi na velikosti tfeni)
e pfi pouziti regulator(i se spojitymi vystupnimi signaly 0...10 V=

Funkce
Zakladni funkce

Otacivy pohyb * Smysl otaceni (doleva nebo doprava) Ize volit pfepinacem.

» Po pfipojeni vstupniho signalu (> 0V) se servopohon nato¢i do polohy “ 90° “. Po
dobu, kdy je regulacni signal konstantni, zUstava servopohon ve své soucasné
poloze.

« Jakmile je regulacni signal pferusen, ale napajeci napéti je stale pfipojeno, vrati se
servopohon do polohy “0°”.

« Kdyz je pferuseno napajeci napéti, zlistava servopohon ve své soucasné poloze, ale
pFidrzna sila je snizena.

Indikace polohy «  Mechanicka: Uhel natogeni klapky je zobrazovan zietelnym indikatorem polohy
umisténym na objimce osy klapky.
«  Elektronicka: Servopohon vytvari vystupni napéti o velikosti 0...10V=, které je
umérné Uhlu otoceni 0°...90°.
Ruéni ovladani Pro ru¢ni nastaveni servopohonu nebo vzduchotechnickych klapek musi byt pfevodovy
mechanismus uvolnén stisknutim tlacitka ,PUSH*. Viz ,Nastavovaci a provozni prvky*
v kapitole ,Mechanické feseni*.
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Mechanické omezeni Uhel nato&eni objimky osy klapky Ize nastavit v rozmezi 0° az 90° s krokem 5°.
uhlu otaceni

RozsSifené funkce

Nastavitelny regulaéni Vychozi polohu a pracovni rozsah otac¢ivého pohybu (0...90°) Ize nastavit dvéma
signal (provozni funkce) potenciometry (Viz. “Technické feSeni”). Servopohony vybavené touto funkci mohou byt
pouzity pro tyto aplikace:
»  Klapky s omezenim Uhlu otacéeni, napf. pracovni rozsah 0°...45° muze byt
regulovan s vyuzitim celého rozsahu regula¢niho signalu 0...10 V.
«  Pro stupriovitou regulaci vice klapek pomoci spoleéného regulaéniho signalu
0..10V.
* Vregulagnich systémech s regulacnim signalem, ktery pouziva rozsah jiny nez
0...10 V, napf. 2...10 V.
Pomocné nastavitelné Pomocné spinace slouzi pro doplrikové funkce. Spinaci meze spinacli A a B (jedna pro
spinace kazdy prepinac) lze nezavisle nastavit v rozsahu 0°...90° s krokem 5°.
Viz také ,Technické feSeni”, ,Uvedeni do provozu“ a ,Schema servopohonu®.

Prehled typl

Napajeci napéti 24V ~

Regulaéni Standardni aplikace Aplikace s nastavitelnym regulaénim
signal (Vychozi hodnota a pracovni rozsah signalem
nejsou nastavitelné) (Vychozi hodnota a pracovni rozsah)

Bez pomocnych S pomocnym Bez pomocnych S pomocnym
spinacl spinatem spinacl spinacem

0..10v= GBB161.1E GBB166.1E GBB163.1E GBB164.1E

Dodéavky Vzhledem k rdznym moznostem pii montazi servopohonu z hlediska délky osy klapky
se osova objimka s indikatorem polohy a montazni sou¢asti dodavaji v nesmontovaném
stavu.

Prislusenstvi Pro pfevedeni rotacniho pohybu na linearni zdvih je ur€eno nasleduijici pfislusenstvi:
e Linearni sada (montazni deska s externim loziskem) ASK71.1
e Linearni sada (paka) ASK71.3
* Linearni sada (paka a montazni deska) ASK71.4

PFipojovaci kabely Servopohon je dodavan se zapojenymi pfipojovacimi kabely o délce 0,9 m.

Upozornéni Pomocné spinace a/nebo potenciometry pro nastaveni vychozi hodnoty a pracovniho
rozsahu nemohou byt pridany dodate¢né. Vénujte proto pozornost spravnému
typovému uréeni servopohonu jiz pfi objednavce.

Kompatibilita Tyto servopohony mohou byt pfipojeny ke vSem regula¢nim a fidicim zafizenim, které
pracuji s regulaénim signalem 0...10 V a vyhovuji véem zavaznym bezpecnostnim
predpisiim a nafizenim.
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Technické reseni
Pohonny motor

Nastavitelna provozni
funkce
(jen u vybranych typ

Bezkartacovy stejnosmérny motor umoznuje pfesnou regulaci otacek, kontrolu
krouticiho momentu nutnou pro ochranu servopohonu i klapky a spolehlivou havarijni

funkci.

Servopohon je ovladan spojitym regulaénim signalem 0...10 V= z regulatoru. Uhel
otaceni je umérny regulaénimu signalu. Pomoci “Uo” na potenciometru Ize nastavit
poc¢atecni necitlivost 0...5V a spole¢né s potenciometrem “AU” |ze nastavit i

servopohond) pracovni rozsah 2...30 V.
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AU (max. 30 V) | i
Uo| au |
Ys Uhel natogeni (100% = Ghel natogeni 90°) \
Yu Ridici signal 4637201
Uo Pocatecni necitlivost
AU Pracovni rozsah (pro Ys = 100%)
1) Uo=0V,AU=2V vychozi hodnota =0V,
min. pracovni rozsah Ys = 100%
2) Uo=5V,AU=30V max. pracovni rozsah =5V,
max. pracovni rozsah Ys = 100 %
3) Uo=0V,AU=10V nastaveni od vyrobce
Priklad
Regulacni signal Regula&nimu signalu Umin = 2V do Umax = 10 V otvirejte servopohon od 0%...50%
2V...10V = (=45°).
Vzorec Vypocet hodnoty AU:
U= Jmenovity thel otaceni v % (Umax - Umin) _ 100.(10-2) _ 16 V
AU = Pracovni uhel otaceni v % - 50 -
Nastaveni Uo=2V:aU=16V
potenciometrem
¥y [3]
100

ol
L=
ARG

Umin = min. regula¢ni signal (po¢ate¢ni necitlivost)
i Umax = max. regulacni signal (Koncova poloha)
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Nastavitelné pomocné Nakres ukazuje moznosti nastaveni spinacich mezi pomocnych spinact A a B vacéi thlu
spinace natoceni.
(jen u vybranych typl

Montazni poloha

servopohond) 0sové objimky /
indikatoru polohy -
+2,5° g
Stupnice — V : : . /L : — ¥
ser\fopohcfrlu: ve 25°0° 10° 20° 80° 7 70° 80° 90°925°
sméru otaceni hod. i
rucicek i
i
. o H Aux Switch 40 T 70
Na§tav?va0| krok: 5 1 A i¥ 1 | / . B f} | Adjustment 20,2
Spinaci hystereze: 2° T T T, LA 30 90
Rozsahy nastaveni o1t 200 30 [C B 40 /80
pro spinace AaB | 50 g9 7°
|
|
; 92,5°90° 80° 70° 60° 20° 10° o -2,5°
Stupnice servopo- > | X X y X N L 5
honu: proti sméru — L : L y : L - g
otaceni hod. rucicek
+2,5°
]
Nastavovaci poloha pro
osovou objimku /
indikator polohy
Poznamka Nastavovaci tocitka pomocnych spinacu se otaceji spolecné se servopohonem. Jejich
stupnice proto plati pouze je-li servopohon v nulové poloze (smér pohybu hodinovych
rucicek).
Mechanické reseni
Zakladni soucasti
Kryt Robustni, lehky celokovovy kryt z hliniku litého pod tlakem zaru€uje dlouhou Zivotnost
servopohonu i v extrémnich provoznich podminkéach.
Prevodové ustroji Bezudrzbové, nehluéné prevody s ochranou proti pfetizeni a zablokovani po celou dobu
zivotnosti servopohonu.
Nastaveni servopohonu Servopohon je vyrobcem nastaven na + 2,5°, coz zaji$tuje dobrou tésnost
od vyrobce vzduchotechnickych klapek.
Ruéni nastaveni Servopohon muze byt ruéné nastaven po stisku tlacitka “PUSH”.
Samostredici osova Servopohon se napojuje k osam rliznych priméra a tvart (¢tvercova, kulata) pomoci
objimka jediného Sroubu diky patentovanému reSeni objimky.

Podle montazni délky osy klapky vilozte osovou objimku do drazkovaného otvoru v téle
servopohonu. Je-li osa klapky kratka, umistuje se objimka na stranu ke
vzduchotechnickému potrubi. Spojka osové objimky a drzak osy jsou spojeny
dvoustrannym pfevodovym Ustrojim.

Mechanické omezeni Uhel nato&eni klapky Ize v rozmezi 0...90° omezit v krocich po 5°.
Uhlu natoCeni

Nastaveni sméru Pro nastaveni pozadovaného sméru otaceni servopohonu slouzi pfepina¢ sméru

otacivého pohybu otacivého pohybu na Celni strané servopohonu.

Montéazni tfmen Montazni tfrmen se stfedicim ¢epem slouZi k fixaci servopohonu a k zachyceni
krouticiho momentu.

Elektrické pfipojeni VSechny servopohony jsou dodavany se zapojenymi pfipojovacimi kabely o délce
0,9 m.

Volitelné soucasti

Pomocné spinace Pro zajisténi doplfikovych funkci mohou byt na €elni strané servopohonu pod otvorem
pro osovou objimku osazeny ovladace pomocnych spinacu A a B.

Potenciometry pro Oba potenciometry pro nastaveni provoznich funkci Uo a AU jsou pfistupné na predni

nastaveni vychozi strané servopohonu.

hodnoty a pracovniho

rozsahu
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Nastavovaci a
provozni prvky

Viz také ,Technické feSeni“ a ,Uvedeni do provozu® v tomto katalogovém listu.
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Usporadani osové
objimky pfi dostate¢né
délce osy klapky

Usporadani osové
objimky pfi kratké ose
klapky

]
’"‘ n
u 15

Kryt
Stupnice Uhlu otaceni 0°...90°

Potenciometr pro nastaveni
pracovniho rozsahu

Potenciometr pro nastaveni
vychozi hodnoty

Prepinac otacivého pohybu

Kabel napajeciho napéti a
regulacniho signalu

Kabel pomocnych spinadt

Tlacitko uvolnéni prfevodového
mechanizmu

9,10 Tocitka pomocnych spinacl A a B

Indikator polohy
Samostredici osova objimka
Pojistka osové objimky

Distanéni krouzek indikatoru polohy

Montazni tfmen

1

1
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Projektovani

Rozsah pouziti

Napajeni
24V~

Pomocné spinace
A B

Pozor

®> > >

Elektrické paralelni
spojeni servopohond

Upozornéni

Pocet servopohont

Vzorec

Navrh transformatort
24V~

Zapojeni a uvedeni do
provozu

Nastaveni

Systémové podklady pouzitého fidiciho systému obsahuji zpravidla pozadavky na
projektovani. Pfed montazi, zapojenim a uvedenim do provozu se s nimi seznamte.
Zvlastni pozornost vénujte vSem bezpecnostnim predpistim a dodrzujte bezpecnostni
nafizeni tykajici se regulac¢nich signald 0...10V=.

Tyto servopohony mohou byt pouzity pouze v aplikacich, které jsou uvedeny

v systémovych podkladech pouzitého fidiciho systému. Navic musi byt spinény
pozadavky a vlastnosti servopohonu uvedené na titulni strané tohoto katalogového listu
(tuénym pismem) a v kapitolach ,Pouziti®, ,Projektovani“ a ,Technické parametry®.

VSechny odstavce oznacené timto vystraznym trojuhelnikem obsahuji dodate¢né
bezpec€nostni informace a omezeni, ktera musi byt za vSech okolnosti dodrzena, aby
nedoslo ke zranéni osob nebo zni€eni zafizeni.

Tyto servopohony smi byt pouzity pouze ve spojeni s bezpeénym malym napétim
(SELV/PELV) v souladu s EN 60 730.

Pro pomocné spinace A a B pouzijte bud’ jen sitové nebo jen malé napéti.
Nepouzivejte obé napéti soucasné ! Pfipojeni rliznych fazi je mozné.

Neotvirejte servopohon!

Elektrické paralelni spojeni servopohon( stejného typu je pfipustné, pokud je napajeci
napéti v pozadované toleranci. Je ale nutné pocitat i s poklesem napéti na pfivodnich
vodicich. Na vystup regulatoru L&G 0...10V mUzete napojit nejvyse 10 servopohond.

Servopohony nespojujte mechanicky.

Pocet pouzitych servopohond zavisi na nékolika €initelich. Poté co se od vyrobce klapky
dozvite ¢initel krouticiho momentu pro danou Fadu klapek (Nm/m?) a uréite pozadovnou
plochu klapky, vypocitejte kroutici moment dané klapky podle nasledujiciho vzorce:

Celkovy kroutici moment = Cinitel krouticiho momentu x plocha klapky
Celkové mnozstvi pouzitych servopohon(l pak vypocitate podle vzorce:

§ Celkovy pozadovany moment
Pocet sdfiveqsiviiappinesi-takos:
F' x moment servopohonu
BF - bezpecnostni faktor, ktery by mél byt zapocitan pro eliminaci nepiedpovidatelnych vlivt, jako napf.
starnuti klapky atd. Doporuceny bezpecnostni faktor je 0,80.

* Pouzivejte bezpecné oddélovaci transformatory s dvaijitou izolaci v souladu
s EN 60 742; transformatory musi byt uréeny pro trvaly provoz.

* Dodrzte i bezpecnostni pfedpisy a nafizeni tykajici se dimenzovani a ochrany
transformator( platna v Ceské republice.

» Vykon transformatoru uréete sectenim prikon( vSech pouzitych servopohont ve VA.

Viz ,Uvedeni do provozu“ a ,Elektrické schema“ v tomto katalogovém listu a pfislusny
projekt VZT zafizeni.

Hodnoty pro pocatec¢ni necitlivost (AU) a pracovni rozsah (Uo) musi byt nastaveny
podle pfislusného projektu.
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Montaz

Montazni pokyny

Montazni tfrmen

Osa klapky

Montazni poloha

Nastaveni od vyrobce

Ruéni nastaveni

Mechanické omezeni

Uhlu natogeni

Montazni sady pro
pfevod na linearni zdvih

Uvedeni do

provozu

Podklady

Vychozi podminky

Mechanicka kontrola

Elektricka kontrola

Veskeré pokyny a kroky pro spravnou pfipravu a montaz servopohonu jsou uvedeny

v dokumentu Montazni pokyny M4626 dodaném se servopohonem. Osova objimka ani
ostatni jednotlivé ¢asti nejsou dodavany ve smontovaném stavu, protoze jejich

montaz zavisi délce osy klapky. Viz také ,Mechanické FeSeni“ v tomto katalogovém listu.

Jestlize montujete servopohon pfimo na osu klapky, je nutné pouzit montazni tfrmen. Je
nutné dbat na to, aby spojeni jeho stfediciho Cepu s télem servopohonu bylo dostate¢né
a zaruCené.

Informace o minimalni délce a priiméru osy klapky jsou uvedeny v ,Technickych
parametrech®.

Montazni polohu zvolte tak, aby byly snadno pfistupné kabely i nastavovaci prvky. Viz
téz ,Rozmérovy nacrtek “.

Servopohon je vyrobcem nastaven na + 2,5°, coz zajiStuje dobrou tésnost
vzduchotechnickych klapek.

Pro zajisténi dobré tésnosti klapek a presné spinaci polohy spinac¢i A a B mGze byt
servopohon osazen osovou objimkou a indikatorem polohy pouze v souladu
S montaznimi pokyny.

V pfipadé potfeby mizete mechanicky omezit Uhel nato¢eni klapky po 5° krocich v
celém rozsahu pouhym nastavenim polohy osové objimky.

Montazni sady pro sténu a kanaly popsané v ,Prehledu typ(“, které se pouzivaji pro
prevod otaciveho pohybu na linearni zdvih, se montuji podle samostatného montazniho
navodu.

Veskeré pokyny potiebné k uvedeni do provozu jsou obsazeny v:
e Tomto katalogovém listu (4636)

* Montaznim navodu M4613

* Projektu

Zkontrolujte, zda jsou splnény podminky uvedené v ,Technickych parametrech®.

» Ovérte spravnost montaze a ujistéte se, Ze jsou splnény i specifické pozadavky na
zafizeni. Ujistéte se, Ze klapky jsou v poloze ,zavieno® skutecné tésné uzavreny.
» Zkontrolujte upevnéni a fixaci servopohonu z hlediska vyvozovaného krouticiho
momentu.
» Zkontrolujte smysl otaceni: klapky mohou byt ruéné nastaveny po stisku tlagitka
“PUSH".
» Zkontrolujte zapojeni kabell podle schematu.
* Napdjeci napéti 24VO(SELV/PELV) musi byt v povolenych mezich.
» Kontrola funk&nosti:
— Po pfilozeni regulaéniho signalu 0...10V= se musi servopohon otacet z polohy 0°
do polohy 90° (resp. nastavené koncové polohy).
— Smér otaceni klapky se musi shodovat s nastavenim na servopohonu.
— Po pferuSeni napajeciho napéti se servopohon zastavi.
— Po preruseni regula¢niho signalu, ale za pfitomnosti napajeciho napéti, se
servopohon vrati do polohy “0°”.
» Zkontrolujte zménu vystupni napéti 0...10V= pro dalkové méfeni polohy pfi otaCeni
servopohonu mezi “0°” az “90°”.
» Zkontrolujte spinani pomocnych spinacl ,A“ a ,B“ v nastavenych polohach.
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Nastaveni prepinace
smyslu otaceni od
vyrobce

Nastaveni pomocnych
spinac¢li A aBod
vyrobce (viz.
»Technické feseni*)

Upozornéni

Vyrobcem nastavena
provozni funkce

Technické
parametry

A Napéajeni 24v 0

Vstup regula¢niho signalu

Provozni funkce
pouze pro GBB163.1E
a GBB164.1E

Vystupni signal pro indikaci
polohy

Pomocné spinace
Pouze u GBB164.1E
a GBB166.1E

Pripojovaci kabely

Mechanické parametry

Prepinac je nastaven do polohy otaceni “ve sméru hodinovych rucicek”.

Pomocné spinace jsou vyrobcem nastaveny na sepnuti pfi:

Spina¢ A: Uhlu nato¢eni 5°
Spinac¢ B: uhlu natoceni 85°

Pro zménu nastaveni téchto mezi pouzijte Sroubovak a nastavovaci prvky na téle

servopohonu.

Nastaveni provadéjte pouze pfi poloze servopohonu v ,0°“. (Nastavovaci prvky se otaci

spole¢né se servopohonem a v jiné poloze nejsou stupnice platné).

Potenciometry pouzivané pro nastaveni vychozi hodnoty a pracovniho rozsahu jsou

vyrobcem nastaveny na tyto hodnoty:

Vychozi hodnota “Uo” = 0 V ; Pracovni rozsah “AU” = 10 V

Pozadovana hodnota mlze byt nastavena Sroubovakem podle instrukci v “Technickém

reSeni”.

Napajeci napéti

24V0O+ 20%

Bezpecné malé napéti (SELV/PELV) v souladu s EN 60 730
Pozadavky na ext. bezpeény oddélovaci transformator (trvaly provoz) dle EN 60 742
Pojistky na pfivodu, externi max. 10A
Kmitocet sité 50/ 60 Hz
Pfikon: v pohybu 4VAI2W
v klidu 1,8VA/1W

Vstupni napéti (vodice 8-2) 0..10 V=
Max. pfipustné vstupni napéti 35V=
Vstupni odpor > 100 kQ
Pasmo necitlivosti (pro nenastavitelné provedeni) 200 mV
Pocatecni necitlivost Uo  (nastavitelna potenciometrem) 0..5Vv=
Pracovni rozsah AU pro Ys = 100% (nastavitelny potenciometrem) 2..30V=
Pasmo necitlivosti (pro nastavitelné provedeni) 2% AU
Vystupni signal (vodice 9-2)

Vystupni napéti (pro Ys = 0...100%) 0..10 V=

Max. vystupni proud +1mA=

Ochrana proti nespravnému pfipojeni max. 24V O

Zatizitelnost kontaktl

6A ohm., 2A ind.

Zivotnost: 6A ohm., 2A ind. 10* sepnuti
5A ohm., 1A ind. 5 x 10* sepnuti
bez zatéze 10° sepnuti

Napéti

24...230v0

Elektricka pevnost pomocného spinace ke krytu 4 kvO

Rozsah nastaveni pomocnych kontaktt 5°...85°

Nastavovaci krok 5°

Spinaci hystereze 2°

Nastaveni od vyrobce:

Spina¢ A 5°
Spina¢ B 85°

Kabel napajeciho napéti a signalu (vodic¢e 1-2-8-9) 4x0,75 mm®

Kabel k pomocnym spinactm (vodice S1...S6) 6 x 0,75 mm?

PFipustna délka signalového vodice 300 m

Jmenovity kroutici moment 20 Nm

Minimalni pfidrzny kroutici moment (s napajecim napétim) >20 Nm

Minimalni pfidrzny kroutici moment (bez napajeciho napéti) >6 Nm

Maximalni kroutici moment <40 Nm

Jmenovity Uhel ota€eni (s ukazatelem polohy) 90°

Maximalni uhel ota€eni (mechanicky omezeny) 95°
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Prostredi

Stupen kryti
CE - normy
Normy vyrobku

Elektromagneticka
kompatibilita

Elektrické schema
Schema

S

GIB163.1E
GIB164.1E

Znaceni kabel

Prestavna doba do jmenovitého Ghlu 90° (motorovy pohon)
Smysl otaceni (je uréen prepinaéem pohybu)

150 s
vlevo / vpravo

Mechanicka Zivotnost 10° cyklu
Rozmeéry osy klapky
valcova 8...25,6 mm
Stvercova 6...18 mm
min. délka 20 mm
Max. tvrdost osy <400 HV
Rozméry servopohonu viz ,Rozméry*
Hmotnost 2 kg
Skladovani IEC 721-3-2
Klimatické podminky Tfida 2K3
Teplota -32..470 °C
Vihkost < 95% rel.vlhk.
Mechanické podminky TFida 2M2
Provoz IEC 721-3-3
Klimatické podminky Trida 3K5
Teplota -32...+55°C
Vlhkost (nekondenzujici) < 95% rel.vlhk.
Stupen kryti podle EN 60 529 IP 44
V souladu s nafizenimi vydanymi Evropskou Unii
Elektromagneticka kompatibilita (EMC) 89/336/EEC
Predpisy pro malé napéti 73/23/EEC
Automaticka elektricka regulaéni a fidici zafizeni
pro domaci pouziti a jiné aplikace (Typ 1) EN 60 730
Uroveh vyzarovani EN 50 081-1
Odolnost proti ruseni EN 50 082-2
v v | v v
GBB16... |1 8 | St S4
— — T — —~
e z I C::3 g
100% : A/ B/
oY Al
|
0% | -
a — g T 1§ |g |8
o] S g e g |o |3
2 9 I |s2 183 Is51s6
v 1
Veskeré vodiCe jsou barevné odliSeny a oznaceny.
Pripojovaci kabel|Oznaceni |Popis Barva Oznaceni
vodice svorek LG
Pohony 24VD 1 Napajeni 24V0O gervena G
2 Systémova nula cerna GO
8 Regulaéni signal 0...10 V= Seda Y
9 Indikator polohy 0...10 V = rizova u
Pomocné S1 Spinac A vstup Seda / Cervena Q11
spinace S2 Spina¢ A normalné sepnuty Seda / modra Q12
S3 Spina¢ A normalné rozepnuty Seda / rzova Q14
S4 Spinac B vstup ¢erna / Gervena Q21
S5 Spina¢ B normalné sepnuty ¢erna / modra Q22
S6 Spina¢ B normalné rozepnuty ¢erna / rizova Q24
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Schema pfipojeni

GIB161.1E SpP
GIB166.1E
GIB163.1E S /.’/.‘-—~|
GIB164.1E i
I
) il (G0 |N
> il
S
g 1 8, st sS4
i
GBB16... 5
| v
2 gl |82 33 |85 S6 N Regulator nebo I/0O jednotka
I _ Y Servopohon GIB16...,
P g P Indikator polohy
SN ¥ SP  Napdajeni systému

SN Systémova nula

Dax g0
100
U
S
€ $o-5-941—

&
hd

s
)

min. 100

Taptite
257 Traxis

40

230

15| B
10

@
!

]
Y
@909

“1min. 60

4,2

20 135

| min. 200

4€13M02

Rozméry jsou uvedeny v mm.
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